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http://dblab.xmu.edu.cn/post/bigdata-teaching-platform/
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章节整体定位

1.课程地位
• 本章是 AI 从 “大模型” 走向自主行动、自主完成任务的关键一章，是全

书最具未来感的内容，帮助学生理解 AI 从 “问答工具” 升级为智能助手 / 
智能代理的演进方向。

2.教学原则
• 不讲复杂算法、不推导架构
• 不强调编程、不设置专业门槛
• 只讲：是什么→能做什么→如何工作→如何使用→未来怎样
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教学目标

1. 知识目标
• 理解智能体（AI Agent）的定义、核心特征、基本结构。
• 了解智能体发展历程、分级体系（L0–L5）、分类方式。
• 掌握智能体工作原理：感知 — 决策 — 执行 — 学习闭环。
• 熟悉国内外典型智能体产品与基于大模型的智能体。
• 理解AI Agent 与 Agentic AI 的区别，了解未来趋势。
• 掌握零代码搭建智能体的完整流程。
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教学目标

2. 能力目标
• 能区分智能体与普通软件 / 传统机器人的差异。
• 能识别生活中智能体应用场景并说出技术逻辑。
• 能使用零代码平台独立创建、调试、发布简单智能体。
• 能理性分析智能体的能力边界与安全问题。
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教学目标

3. 素养目标
• 建立自主智能、人机协作、数字代理的新时代认知。
• 树立安全、可控、可解释的智能体伦理意识。
• 培养用 AI Agent 提升学习与工作效率的实用能力。
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教学重点

• 智能体的定义、7 大关键特征。
• 智能体6 级分级体系（L0–L5）与进化逻辑。
• 智能体组成与工作原理（感知 — 决策 — 执行）。
• 典型智能体产品与应用场景。
• 基于大模型的智能体（OpenAI / 国内平台）。
• 实战：零代码搭建智能体（扣子平台）。
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教学难点

• 抽象理解：智能体的自主性、目标导向、持续学习。
• 易混淆点：智能体 vs 大模型 vs 普通程序。
• 层级关系：L0–L5 六级智能体的能力差异。
• 概念区分：AI Agent（单体）与 Agentic AI（多体协作）。
• 实战落地：零基础学生快速完成智能体搭建与发布。
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学情分析

• 兴趣极强：学生熟悉 ChatGPT、机器人、虚拟助手。
• 认知模糊：以为 “AI = 聊天”，不理解自主执行任务。
• 喜欢动手：零代码搭建、发布、分享体验极佳。
• 代码恐惧：必须全程零代码 / 低代码。
• 最关心：智能体能帮我做什么、会不会替代人。
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教学方法设计

1. 场景驱动法
• 用自动驾驶、虚拟助手、机器人、自动办公等案例贯穿全章。
2. 对比教学法
• 普通程序 → 智能体
• 单智能体 → 多智能体
• 国内智能体平台 → 国外智能体平台
3. 问题驱动法
• 智能体和 Siri 有什么不一样？
• 智能体真的能自主完成任务吗？
• 未来智能体会成为每个人的 “AI 助理” 吗？
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教学内容与授课节奏

第 1 节 智能体概述
• 一句话定义：能感知环境、自主决策、自动执行、持续学习，以完成目

标的 AI 系统。
• 软件智能体：ChatGPT、推荐助手、自动办公
• 硬件智能体：自动驾驶、机器人、无人机
• 与传统软件区别：自主、适应、学习、目标导向
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教学内容与授课节奏

第 2 节 智能体关键特征
7 大特征：
• 自主性
• 感知能力
• 决策能力
• 执行能力
• 适应能力
• 目标导向
• 交互性
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教学内容与授课节奏

第 3 节 智能体分级（L0–L5）
• L0：无 AI
• L1：规则型
• L2：学习型
• L3：大模型驱动
• L4：自主泛化
• L5：人格与协作

• 讲法：用 “进化阶梯” 让学生秒懂。
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教学内容与授课节奏

第 4 节 智能体分类
反应式、目标式、学习式、多智能体系统
讲法：每类配一个生活例子。

第 5 节 智能体组成与工作原理
组成：感知器、决策系统、执行器、学习模块、通信模块
原理：感知 → 决策 → 执行 → 学习进化

第 6 节 关键技术
AI、传感器、通信、控制、边缘计算、机器人、区块链

第 7 节 典型智能体产品
机器人、虚拟助手、工业智能体、医疗智能体、金融智能体
讲法：只讲功能、用途、体验。
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教学内容与授课节奏

第 8 节 基于大模型的智能体
• 国外：OpenAI Operator、Deep Research、ChatGPT Agent
• 国内：扣子、文心智能体、腾讯元器、智谱清言
• 讲法：强调 “自主完成任务”。

第 9 节 AI Agent vs Agentic AI
• AI Agent：单体智能，完成任务
• Agentic AI：多智能体协作，完成复杂目标
• 讲法：用智能家居 / 电影制作案例对比。
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教学内容与授课节奏

第 10 节 实战：零代码搭建智能体
以扣子平台为例：
• 创建智能体
• 设置人设与提示词
• 配置技能与插件
• 调试对话
• 发布并分享
通识课要求：能做、能用、能分享。
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